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1. DANE OGOLNE
1.1.Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania szczegdétowe dotyczgce wykonania i
odbioru robdét budowlano-montazowych zwigzanych z budowa przepompowni Sciekdw sanitarnych w ulicy
Polnej w Koszalinie

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot obiektu wymienionego w punkcie 1.1.

1.3.Zakres robot objetych Specyfikacja
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg czynnosci majgce na celu budowe kanalizacji deszczowej
zgodnie z punktem 1.1.

1.4.0Okreslenia podstawowe:

Pompownia sciekéw — obiekt inzynierski z wyposazeniem, instalacjg i pomocniczym sprzetem technicznym
stuzacy do przepompowywania SciekOw z nizszego poziomu na wyzszy.

Wyposazenie pompowni - zespdt pompowy, instalacja i pomocniczy sprzet techniczny stuzacy do
przepompowywania $ciekdw z nizszego poziomu na wyzszy.

Zasilanie elektryczne pompowni — wewnetrzna i zewnetrzna instalacja elektryczna wraz z urzadzeniami
pomiarowymi.

1.5.Nazwy i kody Wspdlnego stownika Zamoéwien
45232410-9 - Roboty w zakresie kanalizacji $ciekowej

1.6.0godIlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdét zgodnie z dokumentacjg projektowy , normami i
rozporzgdzeniami oraz poleceniami nadzoru inwestorskiego i autorskiego, zgodnie z art. 22, 23 i 28 ustawy

Prawo budowlane.

2. WYMAGANIA SZCZEGOtOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW  BUDOWLANYCH
STOSOAWANYCH DO BUDOWY KANALIZACJI SCIEKOWE)J

2.1 Parametry wysokosciowe pompowni

* Rzedna najnizszego wlotu 4.45 m n.p.m.
* Rzedna terenu przy pompowni (tereny najezdne) — 6.85m n.p.m.
* Maksymalna rzedna rurociggu ttocznego 7.08 m n.p.m.
e Dtugos¢ kanatu ttocznego - 360 m

* Srednica kanatu tfocznego (istniejacy) PE DN63

* Predkos¢ na rurociggu ttocznym V=2,08 m/s

¢ Straty na rurociggu ttocznym Hi=35,6 m

* wysokos$¢ geometryczna Hg=3,0 m

* straty miejscowe wewngtrz pompowni Hm=1,2m

* wysokos¢ retencyjna pompowni H=0,3 m

* pojemnosc retencyjna V,=0,3 m3

2.2 punkt pracy pompowni
Punkt pracy pompowni: Qp=5,0 I/s, Hp=40,1 mH;0.

2.3 Wyposazenie pompowni

- Zbiornik betonowy DN1500 -1 szt.
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- Wiaz zeliwny kl. D-400 zeliwo sferoidalne 860x960 mm -1 szt.
- Drabina ztazowa do dna ze stopniami antyposlizgowymi o szer. 340 mm stal k.o. -1 szt.
- Porecz wysuwana -1 szt.
- pomost eksploatacyjny z kratg uchylng -1 szt.
- Pompa zatapialna z nozem tngcym HOMA GRP76D o mocy 6,4 kW - 2 szt.
- Zestaw sprzegajgcy z prowadnicami rurowymi ze stali nierdzewnej -2 kpl.
- Szafka zasilajgco-sterownicza z panelem LCD -1 kpl.
- Wityczka do agregatu zewnetrznego 230 V -1 szt.
- Piony ttoczne DN50 ze stali nierdzewnej -1 kpl.
- Zawor zwrotny kolankowy DN50 - 2 szt.
- Zasuwa miekkouszczelniona DN50 z dostepem z powierzchni terenu - 2 szt.
- Antyodorowy kominek rurowy DN110 ze stali nierdzewnej - 2 kpl.
- Sonda hydrostatyczna + 2 ptywaki (kabel neoprenowy) -1 kpl.
- Deflektory na doptywie kanatéw grawitacyjnych wew. pompowni - 3 szt.

- Instalacja ptuczgca DN50

2.4 Szafa sterownicza
Stosowac¢ obudowe z alucynku o stopniu ochrony IP65 wyposazong w drzwi wewnetrzne oraz cokot.

Rozdzielnica przystosowana do wkopania obok przepompowni. Na wewnetrznych drzwiach rozdzielnicy
zamontowac: panel LCD, przetgczniki Auto-0-Reka, lampki pracy i awarii pomp, przefacznik Sie¢-0-Agregat,
gn. 230VAC, gn. Agregatu 400VAC

Wyposazenie rozdzielnic zasilajgco-sterujgcych:

» ogranicznik przepie¢ kl. C

wytacznik réoznicowopradowy

rozruch bezposredni, dla mocy ?5,5 kW softstart
zabezpieczenie nadprgdowe uktadu sterowania
czujnik kontroli faz CKF

przetaczniki Auto-0-Reka

przetgcznik zasilania Sie¢-0-Agregat

ogrzewanie szafy z termostatem

gn. 230VAC

gn. agregatu 400VAC

zasilacz impulsowy 24VDC

sygnalizator optyczno — dZwiekowy z opcjg wytgczanie dzwieku
przycisk spompowania sciekdw ponizej suchobiegu
lampki pracy i awarii pomp

panel operatorski

modut telemetryczny MT-151

podtrzymanie akumulatorowe obwoddéw 24VDC
kontrola otwarcia drzwi szafy oraz wtazu studni
pomiar pragdu pomp

gniazdo tablicowe 24VAC

gniazdo tablicowe 400VAC

liczniki czasu pracy

VVVYVVVVVVVVVVVYVYVYVYYVVVYVYYVY

rewersyjna praca pomp
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2.5 Monitoring pracy pompowni

Nowo budowana przepompownia $Sciekdw musi byé objeta systemem sterowania i monitoringu w
trybie on-line oparciu o transmisje danych GPRS, ktéry jest zainstalowany i funkcjonuje na Oczyszczalni
Sciekdw eksploatowane]j przez MWiK Koszalin.
Oprogramowanie nowej przepompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejgcym systemem
monitoringu. Zaprogramowanie sterownika w przepompowni powinno by¢é dokonane w porozumieniu z
firma bedacg autorem programu wizualizacyjnego oraz mikrokodu na koszt wykonawcy.
Szczegdétowe rozwigzania techniczne pompowni powinny byé zgodne z wytycznymi zawartymi w
2Wymaganiach dla elementdw, urzadzerh i systemow stosowanych w przepompowniach $ciekéw
przejmowanych do eksploatacji przez MWiK Koszalin” zatgczonymi do dokumentacji.

2.6 Zbiornik pompowni
Zbiorniki pompowni wykonaé z elementéw betonowych i zelbetowych o Srednicy DN1500 wykonanych z

betonu wibroprasowanego klasy C35/45, wodoszczelnego (WS8), o nasigkliwosci do 5% oraz
mrozoodpornego. Zbiornik wykonywany zgodnie z aprobatg techniczng IK, spetniajgcej wymagania normy
PN-EN 1917 lub zgodnie z aprobatami technicznymi IBDiM oraz ITB.

2.7 Armatura w pompowni
Zawor zwrotny kolanowy:

Wykonanie wg. normy PN-EN 12050-4,
Potaczenia kotnierzowe i owiercenie wg normy PN-EN 1092-2, ci$nienie PN10,

Dtugos¢ zabudowy krétka wg normy PN-EN 558, gr. 48,

Korpus i pokrywa wykonane z zeliwa szarego GJL 250,

Ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 200 mikronow,
Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5015,

Sruby taczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej.

YV VYVYYVYYVY

Zasuwa miekkouszczelniana:

Wykonanie wg. normy 1171, EN1074-1i EN 1074-2,

Potaczenia kotnierzowe i owiercenie wg normy PN-EN 1092-2, ci$nienie PN10,
Dtugos¢ zabudowy krétka wg PN-EN 558-1, ser. 14,

Korpus, pokrywa i klin wykonane z zeliwa sferoidalnego GJS 500,

Klin pokryty EPDM,

Uszczelnienie klina - NBR,

Ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikrondéw,
Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5017,
Sruby taczace pokrywe z korpusem ze stali nierdzewnej.

YVVVVYVVYVYYYVYVYYVY

Zasuwa hozowa z obudowg do zabudowy doziemnej:

Zasuwa dwukierunkowa, miedzykotnierzowa z niewznoszgcym trzpieniem PN10,
Dtugos¢ zabudowy wg normy EN 558-1 szer. K1,

Wykonanie wg. normy: EN 1171,

Owiercenie zasuwy wg normy PN-EN 1092-2, ci$nienie PN 10,

Korpus z zeliwa modyfikowanego EN-JL 1040,

NGz ze stali nierdzewnej 304,

Trzpien ze stali nierdzewnej 304,

Ochrona antykorozyjna powtoka na bazie zywicy epoksydowej, minimum 250 mikrondéw,
Kolor pokrycia - niebieski - RAL 5005,

Szczelno$¢ w obu kierunkach przeptywu,

YVVVYVYYVYVYVYVVYVYVVYY

Elementy taczne ze stali nierdzewnej.
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2.8 Posadowienie przepompowni
Prace montazowe nalezy wykonywac zgodnie z dokumentacjg oraz instrukcja montazu producenta. Dno

pompowni posadowi¢ na wypoziomowanym fundamencie z mieszanki piaskowo-cementowej o grubosci min.
30 cm.

2.9 Zagospodarowanie i ogrodzenie terenu przepompowni
Teren wokoét przepompowni obsiaé trawg zgodnie ze stanem istniejgcym. Naruszong w trakcie robot

ziemnych nawierzchnie drogi gruntowej odbudowaé zgodnie z projektem odtworzenia nawierzchni z
zastosowaniem kruszywa gr. 15 cm oraz chudego betonu gr. 15 cm.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH
SST nie przewiduje specjalnych wymagan dotyczacych sprzetu potrzebnego do wykonania zadan
objetych zamdwieniem. Wykonawca moze dokona¢ swobodnego wyboru sprzetu.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1 Transport rur

Materiaty do budowy pompowni mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu w sposdb
zabezpieczajgcy je przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zabezpieczy wyroby przewozone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przetaczaniem
pod wptywem sit bezwtadnosci wystepujacych w czasie ruchu pojazdow.

4.2  Transport kregow

Transport kregdw powinien odbywaé sie samochodami w pozycji wbudowania lub prostopadle do
pozycji wbudowania. Dla zabezpieczenia przed uszkodzeniem przewozonych elementéw, Wykonawca
dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przektadek, rozporéw i klindw z drewna, gumy lub innych
odpowiednich materiatdw. Podnoszenie i opuszczanie kregéw o $rednicach 1,5m nalezy wykonywaé za
pomocg minimum trzech lin zawiesia, rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3 Transport kruszyw
Kruszywa mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, w sposéb zabezpieczajacy je przed
zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYMAGANIA SZCZRGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1 Prace montazowe

Projekt zaktada dostawe kompletnego zbiornika pompowni w wykonaniu fabrycznym na teren budowy
oraz montaz kompletnego wyposazenia pompowni zgodnie z wytycznymi producenta/dystrybutora urzadzen.
Montaz pompowni Sciekdw polegat bedzie na posadowieniu zbiornika pompowni $Sciekow w uprzednio
przygotowanym wykopie. Prace zwigzane z transportem poziomym pompowni na terenie budowy oraz z
opuszczeniem do wykopu i posadowieniem zbiornika powinny by¢ wykonywane przy uzyciu urzadzen
mechanicznych o odpowiednim udzwigu. Wykop i posadowienie zbiornika powinny by¢ wykonane zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, normami, dokumentacjg projektowa.
Po posadowieniu zbiornika pompowni, w zakresie niniejszej specyfikacji nalezy wykonaé montaz wyposazenia
technologicznego pompowni oraz podtgczenie pompowni do przewoddéw doptywowych grawitacyjnych i
przewodu tfocznego.

Kolejnym etapem jest podtaczenie kabla zasilajgcego rozdzielnice elektryczna.

5.2 Roboty ziemne

Metoda wykonania wykopdw — recznie i mechaniczne na odktad z wywiezieniem urobku. Catos¢
wykopu w obrebie pompowni zasypac piaskiem. Wskaznik zageszczenia gruntu (Is) powinien wynosi¢ nie
mniej niz 0,90 na terenach zielonych oraz 1,0 na obszarze ruchu drogowego. Wykop umocni¢ systemowymi
szalunkami stalowymi z rozporami, od strony ogrodzenia posesji prywatnej zastosowac scianke szczelna.
Metody wykonania wykopu i jego zabezpieczenie powinny by¢ dostosowane do gtebokosci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego sprzetu mechanicznego. Wykonawca przedstawi do akceptacji
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Inspektorowi Nadzoru szczegdétowy opis proponowanych metod zabezpieczenia wykopdw na czas budowy
zapewniajgcych bezpieczenstwo pracy i ochrone wykonywanych robdét.

Odtworzenie nawierzchni drogi wewnetrznej w rejonie prowadzonych robdt ziemnych wykonad
zgodnie z zatgczonym do dokumentacji projektem odtworzenia nawierzchni.

Na czas budowy przepompowni nalezy zapewni¢ staty odbidr sciekéw doptywajacych z posesji.
Szczegdty wykonania tymczasowego pompowania sSciekdw uzgodni¢ w eksploatatorem pompowni przed
rozpoczeciem robét ziemnych.

5.3 Instalacja odwadniajaca

W miejscach gdzie bedzie wystepowat wysoki poziom wéd gruntowych zastosowac instalacje
igtofiltrowg w celu obnizenia zwierciadta wody na czas budowy pompowni. Odwodnienie wykonywadé
zestawem igtofiltrow. Rozstaw i ilo$¢ igiet dostosowacé do warunkéw wodnych panujacych w czsie robor
ziemnych. Goérng krawedz filtra zapuszcza¢ na gtebokos¢ 1,0 m ponizej dna wykopu. Zaleca sie prowadzi¢
roboty w okresie nizszych stanéw waéd (okres wiosenno-letni).

W przypadku wystepowania matych saczen wody zastosowa¢ odwodnienie wykopu za pomocga
drenazu powierzchniowego. Drenaz wykonac z rur PVC 110 mm. Drenaz uktada¢ na podsypce wyrownawcze;.
Tym celu grubosé¢ podsypki w miejscu uktadania drenazu nalezy zwiekszy¢é do 20 cm. Na koricu odcinka
wykonaé studzienke zbiorczg perforowang w obsypce zwirowej d=0,6 m. Wode ze studzienki
odpompowywac do najblizszego odbiornika (kanalizacja deszczowa, row melioracyjny itp.)

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét i stosowanych materiatéw.
Wykonaweca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni wykonanie robét zgodnie z umowa.

6.2 Kontrola, pomiary i badania w czasie roboét

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z

czestotliwoscig okreslong w niniejszej SST i zaakceptowang przez inspektora nadzoru.

W szczegdlnosci kontrola powinna obejmowaé szczelno$¢ potgczen elementdw betonowych, rurowych,

armatury i przewoddéw elektrycznych oraz:

. sprawdzenie rzednej posadowienia pompowni,

. badanie zabezpieczenia wykopow,

. sprawdzenie zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia w wykopie,

J badanie i pomiary szerokosci, grubosci i zageszczenia wykonanej warstwy podtoza,

J sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg potozenia kanatéw doptywowych i kanatu
ttocznego,

. sprawdzenie prawidtowosci uszczelniania kanatéw w $cianie betonowej pompowni,

. badanie wskaznikdéw zageszczenia poszczegdlnych warstw zasypu,

7. OBMIAR ROBOT
7.1 0Ogodlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt, zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostki obmiarowe okreslone zostang w umowie na wykonanie robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 0gdlne zasady odbioru robot

Roboty zwigzane z budowg pompowni podlegajg nastepujgcym odbiorom:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koricowemu) wraz z rozruchem.

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST jezeli wszystkie pomiary i badania
daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbior robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu
Badanie poprawnosci dziatania pompowni polega na:

— Sprawdzeniu wtasciwego montazu i pracy pomp

— Sprawdzeniu dziatania sond i sygnalizatoréw poziomu sciekéw
Odbidr robodt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.
Gotowos¢ do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3  Odbidr ostateczny (korncowy)
8.3.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdét w odniesieniu do
zakresu (ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowosé¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie
ustalonym w dokumentach umowy, liczagc od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét
i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 8.3.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajgcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robdt poprawkowych Iub robdt uzupetniajgcych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koricowe)

Podstawowym dokumentem jest protokdt odbioru ostatecznego robdt, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:
1. dokumentacje powykonawczg, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonania robét oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne).
4. dziennik budowy,
6. deklaracje wtasciwosci uzytkowych, certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenia jakosci (PZ)),
7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom
urzadzen.
8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot w wersji cyfrowej i wydrukowanej,
9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.4 Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad, ktére ujawnig sie
w okresie gwarancyjnym i rekojmi.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 9.4. ,,0dbiér ostateczny robét".

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ptatnosci
Podstawg ptatnosci za wykonane prace jest dokonanie odbioru elementdw wykonanych robét przez
inspektora nadzoru. Ptatnosci dokonywane beda wg ustalen zawartych w umowie na wykonanie robét.
9.2 Cena wykonania Robét
Cena wykonania Robdt obejmuje:
e Wartosc¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z
powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy)
e Opfaty za wysypisko, utylizacje i ztomowanie
e Zakup, dostarczenie i wbudowanie nowych materiatéw podstawowych i pomocniczych w miejscu
wykonywania robét montazowych
e Stosowanie niezbednych zabezpieczen terenu robdt oraz realizacja bezpiecznych metod pracy
zgodnie z planem “BIOZ”
¢ Wykonanie niezbednych przekopow i wykonanie robdt zabezpieczajgcych na czynnych instalacjach
na terenie objetym wykonaniem robét
¢ Wykonanie wykopow,
¢ Odwodnienie wykopow,
¢ Demontaz istniejgcej pompowni wraz z szafg sterowniczg,
e Zasypanie i zageszczenie wykopow,
e Montaz pompowni wraz z szafg sterowniczg,
¢ Uporzadkowanie miejsc prowadzonych Robdt, wywdz materiatéw z demontazu i odpadowych,
zabezpieczenie ppoz. i bhp na czas wykonywania robdt
e Usuwanie awarii i przetgczenia na istniejgcych czynnych instalacjach w czasie demontazu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

e PN-B-10736: 1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne

e PN-EN 476: 2011 Wymagania ogdlne dotyczgce komponentéw stosowanych w systemach kanalizacji
grawitacyjnej

e PN-EN 12050-1:2002 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Cze$¢ 1: Przepompownie Sciekdw zawierajgcych fekalia.

e PN-EN 12050-4:2002 Przepompownie $ciekdw w budynkach i ich otoczeniu. Zasady budowy i
badania. Czes$¢ 4: Zawory zwrotne do przepompowni sciekéw bez fekaliéw i z fekaliami.

* PN-81/B-10700.00 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze. Wspdlne wymagania i badania.

e PN-81/B-10700.01 Instalacje wewnetrzne wodociggowe i kanalizacyjne. Wymagania i badania przy
odbiorze. Instalacje kanalizacyjne.



