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1. CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania szczegétowe dotyczace wykonania i odbioru robot zwiazanych z
budowa instalacji elektrycznych i teletechnicznych w czesci parteru budynku biurowego MWiK w Koszalinie
przy ul. Wojska Polskiego 14. W dalszej czg$ci opracowania Specyfikacja Techniczna begdzie opisywana
skrotem ST.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi czg§¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

45314310-7 Uktadanie kabli

45316100-6 Instalowanie urzadzen o$wietlenia

45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

45314000-1 Instalowanie urzadzen telekomunikacyjnych

45312200-9 Instalowanie przeciwwlamaniowych systemow alarmowych

1.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inwestora. Wszystkie Roboty ujete Projektem nalezy wykonaé $cisle wedlug
Warunkow Technicznych Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych: czgs¢ D -Roboty instalacyjne: zeszyt 2
-Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publicznej oraz Polskich Norm, pod
fachowym nadzorem technicznym osoby posiadajacej odpowiednie uprawnienia budowlane.

Kolejnos$¢ robot i organizacja pracy na budowie musi by¢ zgodna z warunkami formalnymi oraz nie
moze obniza¢ jako$ci robot. Przyjete rozwigzania materiatowe i systemowe stanowia pogladowy standard
techniczny 1 ustalaja poziom rozwigzan. Rozwigzania inne niz w projekcie wymagaja uzgodnien z
Przedstawicielem Zamawiajacego (Inspektorem Nadzoru) i Projektantem.

1.4.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy.

1.4.3 Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inwestora Wykonawcy
stanowig czg¢§¢ umowy, a wymagania wyszczegéOlnione w chocby jednym z nich sa obowiazujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach
poszczegoblnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Ogoélnych warunkach
umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ biedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiardbw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.



Dane okre§lone w dokumentacji projektowej i w ST begdg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatdw 1 elementow
budowli musza by¢ jednorodne i wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego normami i przepustami przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty Iub
roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub ST i wptynie to na niezadowalajaca jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.4.4. Organizacja pracy na budowie

Organizacja pracy na placu budowy powinna by¢ zgodna z postanowieniami aktualnych zarzadzen
wiasciwych jednostek w sprawie ogdlnych warunkéw umoéw o prace projektowe w budownictwie oraz o
realizacje¢ inwestycji budowlanych. Jednostkg wykonawcza robot elektrycznych na budowie jest kierownik
robot wystepujacy w charakterze podwykonawcy bezposrednio wspdipracujacy z generalnym wykonawca,
bedacym organizatorem i gospodarzem na budowie. Wykonawca robot elektrycznych i teletechnicznych
wystepujac w charakterze podwykonawcy ma prawo korzysta¢ z urzadzen placu budowy w ramach
okreslonych zasadami wspodtpracy z generalnym wykonawcg i umowa.

Wykonawca robot elektrycznych i teletechnicznych bgdzie miat zapewnione przez generalnego wykonawce:
* ogrodzenie placu budowy

* odpowiednie pomieszczenia socjalno - administracyjne i wyodrgbnione miejsca magazynowania materiatow,
* odpowiednie dojazdy na plac budowy,

» zasilanie placu budowy energia elektryczna w potrzebnych ilosciach i parametrach, o$wietlenie placu budowy i
miejsc pracy, taczno$¢ telefoniczng na placu budowy z potgczeniem z telefoniczng siecig krajowa

+ do wgladu nastepujace dokumenty:

o zezwolenie wlasciwych wtadz na wykonywanie robot na danym terenie,

° umowy na zlecony zakres robdt wraz z zalacznikiem okreslajacym cykl robdt z podziatem na obiekty, wezty i
instalacje

o projekt organizacji robot dla prawidlowego skoordynowania robodt elektrycznych i teletechnicznych z
pozostatymi robotami budowlano-montazowymi oraz z czynnymi urzadzeniami technicznymi znajdujacymi si¢
w obickcie budowy

° uzgodnienia z wlascicielami terenéw, wymaganych do prowadzenia na nich kablowych robot elektrycznych
° inwentaryzacj¢ uzbrojenia terenu na obszarze prowadzonych robot elektrycznych.

Przed przystapieniem do wykonywania robot elektrycznych i teletechnicznych nalezy sprawdzié, czy teren,
na ktérym roboty majg by¢ wykonywane, jest odpowiednio przygotowany, oraz uzgodni¢ z generalnym
wykonawcg sprawe ewentualnych prac pozostajacych do wykonania przez kompetentne jednostki
organizacyjne w celu uzyskania prawidlowego przygotowania terenu. Nalezy tu miedzy innymi:
* w przypadku stwierdzenia w gruncie lub na nim nie wykazanych w dokumentacji kabli, przewodow
lub innych urzadzen — wusunigcie lub zabezpieczenie ich, po uzgodnieniu z organem, do ktoérego
kompetencji nalezy utrzymanie tych urzadzen lub nadzor nad nimi

* w razie istnienia napowietrznych przewodow elektrycznych 1 niemozliwo$ci ich usunigcia -
zabezpieczenie przewodow w sposob umozliwiajacy wiasciwe 1 bezpieczne wykonywanie robot.
Place i magazyny zamknig¢te do skltadowania materiatdw, urzadzen i maszyn (sprz¢tu zmechanizowanego)
stosowanych do robot elektrycznych i telekomunikacyjnych powinny by¢é wyznaczone na terenie
odwodnionym, wyréwnanym, o nawierzchni dostosowanej do przeznaczenia i usytuowane w Sposob
utatwiajgcy roztadunek, zatadunek i ewentualnie montaz wymienionych przedmiotéw. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cen¢ umowng.
Generalny wykonawca na podstawie przyjetego harmonogramu robdt okresli terminy wykonania zasilania
elektrycznego i1 przylaczenie do sieci telekomunikacyjnej i zglosi Inwestorowi. Podpisanie umdéw na
wykonanie zasilania w energi¢ elektryczna i1 podlaczenie obiektu do sieci przez operatordéw telefonii
pozostaje w gestii Inwestora.

1.4.5 Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie
podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony s$rodowiska na terenie i wokotl Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla



0sob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie bazy budowy, w
pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy latwopalne beda
sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wickszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialbw na $rodowisko.
Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$é
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie
tych materialow od wlasciwych organow administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochron¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktéore majg byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie
budowy i powiadomi¢ Inwestora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.4.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehliajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;j

1.4.10 Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inwestora).
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby instalacje lub ich elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do



momentu odbioru ostatecznego. Je§li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na
polecenie Inwestora powinien rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu
tego polecenia.

1.4.11 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami 1 bedzie w pehi
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca
bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowa¢ Inwestora o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.
Okre$lenia podstawowe

Inspektor Nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacja
Robot i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy zgodnie z Prawem Budowlanym.
Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i ST,
zaakceptowane przez Zamawiajacego

Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru w
formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji Rob6ét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant — wuprawniona osoba prawna lub fizyczna, begdaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
Przedmiar — wykaz Robot z podaniem ich ilo$ci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

2. MATERIALY

2.1 Elementy instalacji

Podano w projekcie: Projekt budowlany BRANZA ELEKTRYCZNA - Projekt aranzacji wnetrz w istniejacym
budynku MWiK- Koszalin w cz¢éci parteru, ul. Wojska Polskiego 14, 75-711 Koszalin.

2.2. Zrédla uzyskania materialow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot Wykonawca
przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zroédlta zamawiania tych materiatéw i
odpowiednie atesty, aprobaty techniczne, $wiadectwa zgodnos$ci, $wiadectwa dopuszczenia itp. oraz probki
do zatwierdzenia przez Zamawiajacego. Zatwierdzenie partii materialdw z danego zrédla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany
jest do przeprowadzenia kazdorazowo jakoSciowego 1 iloSciowego odbioru materiatdw przed ich
zabudowaniem w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly
spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznej w czasie postepu robdt. Odbioru dokonuje Kierownik Robot
elektrycznych sporzadzajac na t¢ okoliczno$¢ stosowna notatke. Wykonawca jest obowigzany dostarczy¢ na
budowe wyroby i materialy nowe (nie uzywane). Uzywane materialy moga by¢ stosowane wylacznie za
pisemng zgoda Zamawiajacego.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy. Kazdy
rodzaj robot, w ktorym znajda si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.



2.4. Skladowanie materialow

Materialy, aparaty, urzadzenia elektryczne i teletechniczne nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i o§wietlonych.

Ksztattowniki stalowe o wigkszych przekrojach mozna sktadowaé na placu, w miejscach, gdzie nie beda
narazone na uszkodzenia mechaniczne i dziatanie korozji.

Rury instalacyjne stalowe nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, w oddzielnych dla kazdego
wymiaru przegrodach - w wigzkach. Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywac
w pomieszczeniach zamknietych w temperaturze nie nizszej niz -15°C i nie wyzszej niz 25° C - w
wigzkach odpowiednio ggsto wigzanych, z dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane z
tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w sposob jak wyzej lecz w kregach zwijanych zwigzanych
sznurkiem co najmniej w trzech miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach
suchych i chtodnych. Sktadowanie kabli powinno by¢ zgodne z warunkami:

» kable w czasie skladowania powinny si¢ znajdowa¢ na begbnach, dopuszcza si¢ sktadowanie krotkich
odcinkow w kregach w sposob uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

* bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawedziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,

» konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzet ochrony osobistej oraz bhp nalezy przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknigtych, suchych i
odpowiednio ogrzewanych.

Farby ptynne, rozpuszczalniki, lakiery i oleje nalezy magazynowa¢ w oddzielnych pomieszczeniach z
zachowaniem odpowiednich przepiséw p/pozarowych i bhp.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robot powinien byé zgodny z oferts
Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST Iub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robét ma byé¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowani warunkéw umowy, zostang
przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

4.1. Transport elementow instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezb¢dnych do wykonywania danego rodzaju robot elektrycznych
i teletechnicznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposdb zapobiegajacy ich
przemieszczaniu i uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej, teletechnicznej i
urzadzen rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow a w szczegdlnosci: transportowane
urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem si¢ wewnatrz
fadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczy¢ i
przewozi¢  oddzielnie czute przyrzady pomiarowe, aparature rejestrujacg,  przekazniki  do



elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej oraz inng aparatur¢ mniej odporng na wstrzasy i
drgania, aparatur¢ i urzadzenia ostroznie zatadowywac i zdejmowac, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki
lub uszkodzenia powtlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp., Transport kabli nalezy dokona¢ z
zachowaniem warunkow:

» kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w kregach jezeli masa kregu
nie przekroczy 80 kg a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C, przy czym wewngtrzna Srednica
kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40- krotna $rednica kabla, - zaleca si¢ przewozenie begbnow z
kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza si¢ przewozenie bebnoéw z kablami na skrzyniach
samochodow ci¢zarowych lub begbny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢
ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bgbndéw powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem
po dnie skrzyni samochodu, kladzenie bebndéw =z kablami w skrzyni samochodu plasko jest
zabronione, kregi kabla nalezy uktadaé poziomo,

» zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia begbna z kablami,
* swobodne staczanie bgbnow z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregoéw kabli jest
zabronione.

5 .WYKONANIE ROBOT
Wymogi podane w niniejszym punkcie dotyczg wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych i teletechnicznych wymienionych ponizej:

* rozdzielnice elektryczne.

» wewnetrzne linie zasilajace

« instalacje elektryczne administracyjne
* instalacje o$wietlenia

* instalacje teletechniczne

* instalacje ochronne

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca robot elektromontazowych moze przystapic do montazu aparatury i1 urzadzen dopiero po
otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaly zakonczone i odebrane zgodnie z
obowiazujacymi ST cz. budowlanej. Przed przystapieniem do montazu rozdzielnic nalezy sprawdzi¢
zgodno$¢ robot budowlanych z rozwiazaniem elektrycznym. W szczegdlnosci nalezy zwrdci¢ uwage na
wiasciwe wykonanie kanatow, szachtow i przepustow.

5.2. Roboty instalacyjno-montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcja montazu dostarczona wraz z urzadzeniem oraz
wymaganiami podani w niniejszym rozdziale. Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrgcanych na
konstrukcjach wsporczych (no$nych) dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowac¢ do podioza
w sposob podany w dokumentacji lub wynikajacy z technologii montazu danego urzadzenia. W przypadku
mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich konstrukcjach
mozna wykona¢ po stwardnieniu betonu.

Niezbedne przepusty i kotwy (Sruby) do mocowania oston przewoddéw, dochodzacych do urzadzen, zaleca
si¢ mocowac przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach urzadzen. Przy
prowadzeniu przez przepusty obwodoéw pradu przemiennego wykonanych przewodami jednozylowymi
nalezy:

* w przepustach z materialow ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu
(fazowe 1 neutralny) w jednym przepuscie (rurze);

* w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowaé¢ rury z materiatu
nie magnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.

Szafy i tablice rozdzielcze nalezy ustawia¢ na ksztaltownikach zwiazanych z podtozem w toku prac
budowlanych. Po ustawieniu ram¢ dolna urzadzenia przykrecic do tych ksztattownikow. W przypadku
ustawienia urzadzen bezposrednio na podiozu ,w ktorym zostaly wykonane zagl¢bienia pod kotwy, nalezy
umiesci¢ $ruby kotwiace w przewidzianych do tego celu otworach w konstrukcji urzadzenia, zatozy¢
podktadki i nakretki a nastgpnie zala¢ $ruby betonem; po stwardnieniu betonu nakretki na Srubach
kotwigcych nalezy dokreci¢ do oporu. W przypadku ustawiania lekkich urzadzen bezposrednio na podiozu,



przewidywanych do mocowania za pomoca kotkéw rozporowych, nalezy po ustawieniu urzgdzenia w
miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkow. Po usunigciu urzadzenia wywierci¢ otwory,
zatozy¢ kotki 1 umocowaé¢ urzadzenie po ponownym ustawieniu na wlasciwym miejscu.
Po ustawieniu urzadzenia nalezy:

* zainstalowaé aparaty i przyrzady zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,
* zalozy¢ wktadki topikowe zgodnie z projektem,

» dokrgci¢ w sposob pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych
* zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.

Zakonczenie przewodow nalezy wykona¢ z koncéwka kablowa lub zaprasowang tulejkg. Na przewodach nie
stosowac koncowek zaciskanych srubami.

Kazdy przewdd nalezy zaopatrzy¢é na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okreslajacych numer obwodu i symbol tablicy. Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny
posiada¢ wewnetrzne polaczenia ochronne. Pozostale polaczenia ochronne nalezy wykona¢ w czasie
montazu. Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zottej 1  zielonej.
Wylaczniki réznicowo-pradowe instalowac tak aby:

» zachowaly kierunek zasilania i odptywu

* przylaczenia przewodow fazowych i neutralnego byly zgodne z instrukcja fabryczna

* przycisk ,,TEST” nie powodowat podania napi¢cia na zabezpieczony obwod.

* przycisk ,,TEST” byt nieczynny przy otwartym wytaczniku.

5.3 Wymagania dotyczace wykonywania instalacji podtynkowych.

Trasowanie

1. Przy wytyczaniu trasy nalezy uwzglednia¢ konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami i
urzadzeniami.

2. Trasa powinna przebiega¢ wzdtuz linii prostych -réwnoleglych i prostopadtych do $cian i stropéw,
zmieniajagc swoj kierunek tylko w zaleznosci od potrzeb (tuki i1 rozgalezienia, podejscia dourzadzen).
3. Trasa prowadzenia instalacji kanatowej powinna uwzglednia¢ rozmieszczenie odbiornikéw oraz instalacje
nieelektryczne, takie jak technologiczne, wodno-kanalizacyjne, grzewcze itp., aby unikna¢ skrzyzowan i
niedozwolonych zblizen migdzy tymi instalacjami.

4. Trasa przebiegu powinna by¢ fatwo dostgpna do konserwacji lub remontow.

5. Trasowanie powinno uwzglednia¢ miejsca mocowania konstrukcji wsporczych instalacji. Nalezy przestrzegac
utrzymania jednakowych wysokosci zamocowania wspornikéw i odlegtosci migdzy punktami podparcia
(zawieszenia).

Na przygotowanej trasie nalezy mocowac¢ konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich
instalacji (bez wzgledu na rodzaj instalacji elementy te powinny zosta¢ zamocowane do poditoza w sposob
trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bgdzie pracowaé oraz sam
rodzaj instalacji).

Montaz puszek instalacyjnych

Sprzet i1 osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podloza w sposob trwaly, zapewniajacy mocne i bezpieczne
jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu moga stuzyé konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone
w podtozu, przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub zamontowane na takich
konstrukcjach, przykrecane do podloza za pomoca kotkéw i §rub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych.
Puszki powinny zosta¢ osadzone na takiej glebokosci, aby ich gérna (zewngtrzna) krawedz po otynkowaniu
$ciany byla zréwnana (zlicowana) z tynkiem. Przed zainstalowaniem nalezy w puszce wycia¢ wymagana liczbe
otworow dostosowanych do srednicy wprowadzanych rur. Koniec rury powinien by¢ wprowadzony do $rodka
puszki na glebokos$¢ do Smm.

Ukladanie i mocowanie przewodow

Przewody wprowadzone do puszek powinny mie¢ nadwyzke dlugosci niezbedna do wykonania potaczen.
Przewdd ochronny powinien by¢ nieco dhuzszy od pozostatych przewodow. Zagigcia i tuki w plaszczyznie
przewodu powinny by¢ tagodne Do puszek wprowadza¢ tylko te przewody ktére wymagaja taczenia w puszce,
pozostate przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki. Przed tynkowaniem konce przewodéw nalezy zwinaé w
luzny krazek i1 wltozy¢ do puszek a puszki przykry¢ pokrywami lub w inny sposéb zabezpieczy¢ je przed
zatynkowaniem.

Zabrania si¢ uktadania przewodoéw bezposrednio w betonie w warstwie wyrownawczej podtogi

Przygotowanie koncow zyl i Iaczenie przewodow



Laczenie przewoddéw nalezy wykonywaé w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno
stosowac potaczen skrecanych.

Do danego zacisku nalezy podiaczy¢ przewody o rodzaju wykonania i w liczbie do jakiej zacisk jest
przystosowany.

W przypadku stosowania zaciskow, do ktorych przewody podiaczone sa za pomoca oczek, pomig¢dzy
oczkiem i nakrgtka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podkitadki metalowe, zabezpieczajace
przed korozja, w sposdb umozliwiajacy przeptyw pradu.

Dlugo$¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie. zdejmowanie izolacji i
oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

Wymagania dotyczace instalacji elektrycznych

Nalezy zapewni¢ réwnomierne obcigzenie faz linii zasilajacych przez odpowiednie roztozenie na fazy
obciazen z odbiornikow jednofazowych. Mocowanie puszek w $cianach i gniazd wtykowych w puszkach
powinno zapewnic¢ niezbgdng wytrzymato$¢ na wyciaganie wtyczki z gniazda. Gniazda wtykowe 1 wylaczniki
nalezy instalowa¢ w sposob nie kolidujacy z wyposazeniem pomieszczenia. Potozenie tacznikow klawiszowych
nalezy przyjmowac takie, aby we wszystkich pomieszczeniach bylo jednakowe. Gniazda ze stykiem ochronnym
nalezy instalowa¢ w taki sposdb, aby styk ten wystepowat u gory a przewod czynny w lewym styku gniazda.

Wymagania dotyczace instalacji teletechnicznych

* przewody teletechniczne prowadzi¢ w wydzielonych rurkach instalacyjnych na trasach podtynkowych
* przewody teletechniczne prowadzi¢ w taki sposob, aby do minimum ograniczy¢ skrzyzowania i zblizenia z
przewodami elektrycznymi

* polaczenia kolejnych elementéw systemow teletechnicznych wykonywaé tylko w obudowach
urzadzen. Niedopuszczalne jest wykonywanie jakichkolwiek potaczen poza obudowami urzadzen
wchodzacych w sktad systemu

* instalacje teletechniczne powinny by¢ wykonywane przez autoryzowane zaktady instalatorskie
przeszkolone w zakresie danej instalacji i posiadajace odpowiednie uprawnienia

* jednoczesnie z zawarciem umowy na wykonanie poszczeg6lnych instalacji elektrycznych powinna by¢ zawarta
umowa na statg odptatna konserwacj¢ na okres nie krotszy niz gwarancja udzielona.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego koszt
kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokol. Ewentualne niezgodno$ci wykonanych robot beda usuwane
na koszt wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonac:

* pomiary rezystancji izolacji (oddzielnie dla kazdego obwodu - od strony zasilania). Pomiary nalezy wykonac
induktorem 1000 V. Rezystancja izolacji mierzona mi¢dzy badang fazg i pozostalymi fazami polaczonymi z
przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od 0,25 MQ dla instalacji 230 V i 0,5 MQ dla instalacji 400 V;

* pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw. Rezystancja izolacji silnikow, grzejnikow itp. nie moze by¢ mniejsza
od | MQ.

* pomiar kabli zasilajacych,

* pomiar obwodow dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej sprawdzenie ciagtosci przewodoéw ochronnych

« sprawdzenie cigglosci i rezystancji obwodow wyréwnawczych

6.2 Proby odbiorcze

W momencie gdy wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakonczone i1 ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktoérzy beda obecni przy czynno$ciach odbiorczych instalacji.
Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby instalacji
i ewentualnie zobowiazuja wykonawce do usuni¢cia stwierdzonych usterek. Wowczas gdy ww. sprawdzian ,
powtérzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajac
proponowany termin gotowos$ci instalacji do odbioru koncowego. Wykonawca musi w tym samym czasie
przekaza¢ Inwestorowi:

« instrukcje pracy i obstugi urzadzen,



* dokumentacj¢ powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

* szczegOtowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen oraz wyniki
przeprowadzonych badan i pomiarow,

* atesty 1 aprobaty techniczne zainstalowanych aparatow, urzadzen , przewodow i kabli.

Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia prob i przeprowadzi wszystkie
regulacje i zmiany, ktore okazatyby si¢ konieczne dla prawidlowego funkcjonowania obiektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowa i ST,
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Zamawiajacego o zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku nalezytego wykonania
przedmiotu umowy i ukonczenia wszystkich robdt zgodnie z dokumentacja. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czgsto$cig wymagang przez Zamawiajacego.

7.2 Zasady okreslania ilosci robdt i materialow

Dlugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej. Je§li ST wlasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w
m3 jako dtugos$¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w
tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3 Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
beda wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci
beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
* odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

* odbiorowi czg$ciowemu,

* odbiorowi koncowemu

* odbiorowi pogwarancyjnemu



8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez
hamowania og6lnego postepu robot. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy. Gotowos¢ danej czgéci robdt do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajgcego.
Odbiér bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa. Jakos$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia
Zamawiajacy na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i1 uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior miedzyoperacyjny

Odbiory migdzyoperacyjne powinien przeprowadzi¢ organ nadzoru przedsigbiorstwa wykonujacego instalacje
elektryczne. Odbiorom mi¢dzyoperacyjnym powinny podlegac:

* zamocowane oprawy o$wietleniowe itp.,

* utozone rury, listwy, korytka lub kanaty przed wciagnieciem przewodow,

* osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow

» instalacja przed zataczeniem pod napigcie.

8.4 Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych cze$ci robdt. Odbioru czes$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy.

8.5. Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajacego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa ponizej. Odbioru koncowego
robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa i ST. W toku odbioru koncowego robot
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadkach nie
wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako§¢ wykonywanych
robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong warto§¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.

8.6 Dokumenty odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokét odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastgpujace dokumenty:

* dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy,

» ustalenia technologiczne,

* dzienniki budowy i ksi¢gi obmiaru (oryginaty),

* wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,



* deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

« inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢da gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot. Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy
komisja.

8.7 Odbior pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢gciem wad stwierdzonych przy
odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,Odbiér koncowy robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Prace elektryczne obje¢te niniejsza specyfikacja techniczng objgte sa rozliczeniem ryczalttowym badz ryczaltowo
iloSciowym w zalezno$ci od zakresu wykonywanych prac. Przy rozliczeniach nalezy kazdorazowo kierowac si¢
odpowiednimi ustaleniami zawartymi w umowie pomi¢dzy Inwestorem a Generalnym Wykonawca.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

* Ustawa -Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. U. 2003 nr 207, poz. 2016; Dz. U. 2004 nr 6, poz. 41; nr
92, poz. 881; nr 93, poz. 888; nr 96, poz. 959)

* Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych : czgs¢ D -Roboty instalacyjne: zeszyt 2 -
Instalacje elektryczne i piorunochronne w budynkach uzytecznosci publiczne;j

» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 2002 nr 147, poz. 1229; Dz. U. 2003 nr
52, poz. 452).

* Rozporzadzenie MSWiA z dn. z dn.21-04-2006r. DzU Nr 80 poz. 563 "W sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkow, innych obiektéw budowlanych i terenow" z pozniejszymi zmianami

* Rozporzadzenie MSWiA z dn. 22-04-1998r. w sprawie wyrobow stuzacych do ochrony przeciwpozarowe;j,
ktore moga by¢ wprowadzane do obrotu i stosowane wylacznie na podstawie certyfikatu zgodnosci. DzU Nr 55
poz. 362

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690; Dz. U. 2003 nr 33, poz. 270; Dz.
U. 2004 nr 109, poz. 1156).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie rodzajow obiektow
budowlanych, przy ktérych realizacji jest wymagane ustanowienie inspektora nadzoru inwestorskiego (Dz. U.
2001 nr 138, poz. 1554).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie ksigzki obiektu budowlanego (Dz. U.
2003 nr 120, poz. 1134).

* Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkoéw, innych obiektow budowlanych i terenéw (Dz. U. 2003 nr 121, poz. 1138).
* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoélnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. 2003 nr 169, poz. 1650).

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. 1999 nr 80, p0z.912).

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28 maja 1996 r. w sprawie rodzajow prac, ktore
powinny by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. 1996 nr 62, poz. 288).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003 nr 47.poz.401).

* Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spolecznej z dnia 12 marca 2003 r. w sprawie
zasadniczych wymagan dla sprzetu elektrycznego (Dz. U. 2003 nr 49 poz. 414)

* PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. systemy okablowania strukturalnego. Czgs¢ 1: Wymagania
ogolne i strefy biurowe

* PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna. Instalacje okablowania. Czg$¢ 1:Specyfikacja i zapewnienie
jakosci



* PN-EN 50174-2:2002 Technika informatyczna. Instalacje okablowania. Cz¢$¢ 2: Planowanie i wykonawstwo
instalacji wewnatrz budynkow

* PN-EN 50346-1:2004 Technika informatyczna. Instalacje okablowania. Badanie zainstalowanego okablowania
* PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

* PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogolnych charakterystyk
* PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

* PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

* PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym

* PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi
* PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

* PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie

* PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

* PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze

* PN-E-04700:1998 Az1:2000 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne
przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych



